&(f}&@p@ UNIVERSIDADE DO ESTADO DO RIO DE JANEIRO
% SUB-REITORIA DE POS-GRADUACAO E PESQUISA
UERJ§ CENTRO DE TECNOLOGIA E CIENCIAS
espo S FACULDADE DE ENGENHARIA 3
DEPARTAMENTO DE ELETRONICA E TELECOMUNICACOES

(\\Idls‘y%

&3

UNIDADE: Faculdade de Engenharia
DEPARTAMENTO: Eletronica e Telecomunicacdes PERIODO:
DISCIPLINA: CONTROLE POR COMPUTADOR CODIGO: FENO05714
() OBRIGATORIA (X) ELETIVA
AULAS TEORICAS PRATICAS ESTAGIO LABORAT. TOTAL
C.H./PER. 60 60
CREDITOS 4 4
PRE - REQUISITOS CO - REQUISITOS
OBJETIVO:
Ao final do periodo o aluno deverda ser capaz de analisar e projetar sistemas de controle por computador.
EMENTA:

Estrutura de sistemas de controle digital. Sinais e sistemas em tempo discreto. Transformada z. Modelos em tempo
discreto para sistemas em tempo continuo com sinais amostrados: entrada-saida e no espago de estado. Analise de
sistemas em tempo discreto: estabilidade, alcangabilidade, controlabilidade e observabilidade. Resposta dindmica de
sistemas em tempo discreto. Sintese de controladores digitais: controladores em tempo continuo convertidos para o
tempo discreto, sintese pelo método do lugar das raizes no plano z, sintese no espaco de estado e método polinomial.
Controladores PID em tempo discreto. Realimentacdo de estado. Observadores de estado. Sistemas em tempo real.
Codificacdo de algoritmos de controle e implementagdo em computador.
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