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OBJETIVO:  
Ao final do período o aluno deverá ser capaz de analisar e projetar sistemas de controle por computador. 

EMENTA:  
Estrutura de sistemas de controle digital. Sinais e sistemas em tempo discreto. Transformada z. Modelos em tempo 
discreto para sistemas em tempo contínuo com sinais amostrados: entrada-saída e no espaço de estado. Análise de 
sistemas em tempo discreto: estabilidade, alcançabilidade, controlabilidade e observabilidade. Resposta dinâmica de 
sistemas em tempo discreto. Síntese de controladores digitais: controladores em tempo contínuo convertidos para o 
tempo discreto, síntese pelo método do lugar das raízes no plano z, síntese no espaço de estado e método polinomial. 
Controladores PID em tempo discreto. Realimentação de estado. Observadores de estado. Sistemas em tempo real. 
Codificação de algoritmos de controle e implementação em computador. 
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