CAPITULO 1 - INTRODUCAO

1.1 OBJETIVO

Para o monitoramento ambiental € preciso dispor de uma grande quantidade de
informacdes e ferramentas de aquisicdo de dados. Muitas destas informagdes sdo sobre
os fendmenos naturais que sdo obtidos através de observagdes remotas com o uso de
satélites ou através de observacdes experimentais em uma escala de tempo muito
grande, proporcionando dados validos, porém imprecisos. Sendo assim, as coletas de
dados no proprio local sdo necessdrias para garantir a precisdo do processo de
monitoragao.

Nos mares, rios e lagos, os dados sdo usualmente coletados por boias e
embarcagdes de pesquisa. Contudo, as boias t€m o inconveniente de serem fixas ou
ndémades (conduzidas pelas correntes e ventos) e, assim sendo, sua regido de operagdo ¢
muito limitada.

Os avancgos da automag@o e o interesse em um sistema de observagdo das regides
supracitadas tém estimulado um progresso na darea de veiculos de pesquisa ndo
tripulados, incluindo avides, submarinos e embarcagdes de superficie [1]. Estes ultimos,
também denominados USV (Unmanned Surface Vehicles), sdo o tipo de embarcagdo
utilizada nesse projeto.

Por fim, a monitoracdo convencional utiliza de especialistas no local, porém,
essa forma & bastante intrusiva, lenta e possui custo elevado se comparado a autonoma.
O sistema de monitoramento utilizando embarcagdo autonoma ¢ muito mais pratico,
rapido e eficiente.

A utilizagdo de embarcagdes para monitoragdo tem diversas razdes como as
apresentadas abaixo [1],[2]:

1. Busca submarina e de superficie com cameras: Consiste na utilizagdo de
cameras subaquaticas para a visualizacdo do fundo do oceano e buscas de
destrocos e objetos.

2. Inspecio de cascos de navios ancorados: Com o auxilio de um USV
(Unmanned Surface Vehicles) pode ser feita a inspe¢do de cascos de navios
ancorados em casos que haja riscos para mergulhadores.

3. Estudos marinhos e fluviais: Batimetria, correntes, vida marinha,
biodiversidade, temperatura e oceanografia fisica.

4. Impactos ambientais: Possibilidade de busca e anélise de amostras no local e
de forma constante.
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5. Vigilancia costeira: Possibilidade de vigilancia continua e sem a presenca
humana.

6. Estudos atmosféricos: Andlises sobre a qualidade do ar, insolagio em
determinadas dreas, presen¢a de gases, temperatura, velocidade do vento, indices
pluviométricos entre outros.

7. Estudos académicos de controle: Apresentacdes de métodos de controle e
comando de uma ou mais embarca¢des autonomas.

8. Busca de minas subaquaticas: Consiste em enviar uma embarcag@o autonoma.

Com todas essas questdes acima listadas, a utilizagdo de uma embarcagdo ndo
tripulada para monitoramento ¢ de suma importancia, sendo preciso garantir a boa
operag¢do do barco. Para tanto, o sistema de aquisi¢cdo dos dados do funcionamento da
embarcag¢do realizado nesse projeto de graduagdo ¢ fundamental.

O objetivo desse projeto de graduagdo foi desenvolver um sistema eletronico
para aquisicdo de dados de uma embarcagdo autonoma nao-tripulada. O foco deste
projeto ¢ na parte de estudo das variaveis, selecdo dos sensores, montagem do sistema
de aquisi¢do de dados e, por fim, na calibragdo final de todo o sistema.

Posteriormente, o sistema criado serd conectado a um Arduino para que os dados
sejam processados e disponibilizados pela internet [7]. A Figura 1.1 apresenta um
diagrama de blocos do fluxo de dados ilustrando desde a aquisi¢do dos dados até a
disponibiliza¢do dos mesmos para monitoragao.
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Figura 1.1 — Diagrama de fluxo de dados do sistema geral.

O sistema sera instalado no estilo bandeja de sustentacdo dentro de uma caixa
hermeticamente fechada localizada no centro de um caiaque de porte médio para
experimento em 4aguas calmas, como mostrado na Figura 1.2.
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Figura 1.2 - Embarcac¢@o considerada no projeto.

1.2 ORGANIZACAO DO PROJETO

O projeto estd organizado da seguinte forma:
No capitulo 2 sdo analisadas as varidveis a serem monitoradas.

No capitulo 3 ¢ determinada melhor forma de monitorar os dados, selecdo dos
componentes, busca dos fornecedores, cotagdo de pregcos, compra, estudo do
funcionamento e das informagdes técnicas de seus respectivos manuais e a protecdo dos
mesmos.

No capitulo 4 ¢ descrita a montagem do sistema de aquisi¢do de dados.
No capitulo 5 € descrita a calibragdo dos sensores.

No capitulo 6 ¢ apresentada a conclusdo do projeto.
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