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» Castrucci, P. B. L., Bittar, A. & Sales, R. M. (2018).
Controle Automatico, 22 edicao, LTC. (*)

 Castrucci, P. B. L., Bittar, A. & Sales, R. M. (2011).
Controle Automatico, LTC.

 Graficos sobre sistemas de segunda ordem, Figura 5:
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(*) Organizado para a 22 edi¢cao, Secao 5.2.
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